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Pembelajaran (CP) | 1. Mampu memahami sistem kontrol.
2. Mampu memahami matematika sistem dinamik.
3. Mampu menentukan kapasitas pemutusan sistem tenaga.

Diskripsi Singkat Menguasai konsep teoritis sistem kontrol dan mampu merancang serta mengaplikasikan di bidang teknik elektro
MK
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No Sub-CPMK Materi Pembelajaran Bentuk/ Metode Indikator Penilaian Kriteria & Bentuk Bobot
[Pustaka] Pembelajaran & Penilaian Penilaian
Penugasan (%)
Mahasiswa
[ Estimasi Waktu]
Mampu memahami dan Pendahuluan Sistem Kontrol Metode: ceramah, tanya Berdiskusi seputar sistem 5%
1 mampu menjelaskan jawab, dan diskusi kontrol
2 Mampu memahami dan Transformasi Laplace Metode: ceramah, Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal 5%
mampu menjelaskan demonstrasi, tanya jawab, | soal-soal latihan latihan dengan Matlab
memberikan latihan, menggunakan Matlab
memberikan tugas
3 Mampu memahami dan Model Matematika Sistem Metode: ceramah, Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal 5%
mampu menjelaskan Dinamik demonstrasi, tanya jawab, | soal-soal latihan latihan dengan Matlab
memberikan latihan, menggunakan Matlab
memberikan tugas
4 Mampu memahami dan Model Matematika Sistem Metode: ceramah, Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal 10%
mampu menjelaskan Dinamik demonstrasi, tanya jawab, | soal-soal latihan latihan dengan Matlab
memberikan latihan, menggunakan Matlab
memberikan tugas
5 Mampu memahami dan Analisa Respon Transien dan | Metode: ceramah, Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal 10%
mampu menjelaskan Steady State demonstrasi, tanya jawab, | soal-soal latihan latihan dengan Matlab
memberikan latihan, menggunakan Matlab
memberikan tugas
6 Mampu memahami dan Analisa Respon Transien dan | Metode: ceramah, Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal 5%
mampu menjelaskan Steady State demonstrasi, tanya jawab, | soal-soal latihan latihan dengan Matlab
memberikan latihan, menggunakan Matlab
memberikan tugas
7 Mampu memahami dan Analisa Root Locus Metode: ceramah, Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal -
mampu menjelaskan demonstrasi, tanya jawab, | soal-soal latihan latihan dengan Matlab
memberikan latihan, menggunakan Matlab
memberikan tugas
8 Mahasiswa dapat Ujian Tengah Semester (UTS) Benar/salah menjawab soal | Mampu mengaplikasikan 5%
menjawab pertanyaan materi pertemuan 1s.d. 7
tentang bahasan pertama
s.d. ketujuh
9 Mampu memahami dan Desain Sistem Kontrol dengan | Metode: ceramah, tanya Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal 5%
mampu menjelaskan Metode Root Locus jawab, diskusi, soal-soal latihan latihan dengan Matlab
memberikan latihan. menggunakan Matlab
10 Mampu memahami dan Analisa Respon Frekuensi Metode: ceramah, tanya Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal 5%




mampu menjelaskan

jawab, diskusi,
memberikan latihan.

soal-soal latihan
menggunakan Matlab

latihan dengan Matlab

11 Mampu memahami dan Desain Sistem Kontrol dengan | Metode: ceramah, tanya Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal 20%
mampu menjelaskan Respon Frekuensi jawab, diskusi, soal-soal latihan latihan dengan Matlab
memberikan latihan. menggunakan Matlab
12 Mampu memahami dan Kontrol PID Metode: ceramah, tanya Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal 5%
mampu menjelaskan jawab, diskusi, soal-soal latihan latihan dengan Matlab
memberikan latihan. menggunakan Matlab
13 Mampu memahami dan Analisa Sistem Kontrol di Metode: ceramah, tanya Kebenaran menyelesaikan | Menyelesaikan soal-soal 5%
mampu menjelaskan State Space jawab, diskusi, soal-soal latihan latihan dengan Matlab
memberikan latihan. menggunakan Matlab
14 Mampu memahami dan Analisa Sistem Kontrol di Metode: ceramah, tanya Mahasiswa mampu Menyelesaikan soal-soal 5%
mampu menjelaskan State Space jawab, diskusi, menjawab pertanyaan yang | latihan dengan Matlab
memberikan latihan. diajukan
15 Kisi Kisi dan Ujian Akhir 10%

Semester (UAS)




