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Pembelajaran (CP)

Mahasiswa mampu memodelkan sistem, mengkarakteristikan dan menganalisis system pengaturan berdasarkan spesifikasi respons waktu, dan mekanisme
kontroler PID, memahami sistem kestabilan menggunkan kreteria routh, dan penggambaran tempat kedudukan akar

Diskripsi Singkat
MK

Mata kuliah ini berisi Pengertian dasar Sistem Pengaturan; Sistem Pengaturan Loop terbuka dan tertutup; Komponenkomponen Sistem Pengaturan
(Sensor dan Tranduser, Signal Conditioning, Kontroller P, Kontroller PD, Kontroller PI, Kontroller PID, Aktuator); Permodelan Sistem dinamik
(representasi PD, TF, diagram blok, signal flow graph); Karakteristik Sistem (Orde 1, Orde 2 dan Orde Tinggi); Sistem kestabilan routh dan sistem
kestabilan tempat kedudukan akar.
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No Sub-CPMK Materi Pembelajaran Bentuk/ Metode Indikator Penilaian Kriteria & Bentuk Bobot
[Pustaka] Pembelajaran & Penilaian Penilaian
Penugasan (%)
Mahasiswa
[ Estimasi Waktu]
Mahasiswa mampu 1) Tatacara Ceramah Ketepatan menjelaskan 1) Mendengarkan Menulis 5%
1 Memahami materi-materi perkuliahan dan Diskusi dan tanya jawab materi yang akan dipelajari dan bertanya
yang akan dipelajari kontrak kuliah dan sitem kuliah 2) Mendiskusikan dan
dalam kuliah Dasar Sistem | 2) Materi-materi yang membahas mengenai
Kontrol dan tatacara akan dipelajari materi-mater dan
perkuliahan dan dalam matakuliah sistem perkuliahan
penilaian. Dasar Sistem
Kontrol
2 Mahasiswa mampu 1) Pendahuluan Ceramah Ketepatan menjelaskan 1) Mendengarkan , Menulis 5%
menjelaskan definisi- 2) Definisi-definisi Diskusi dan tanya jawab kontrol lop terbuka dan dan bertanya.
definisi dalam sistem 3) Kontrol Lup tertutup dan tertutup, prinsip 2) Mendiskusikan dan
kontrol, memberikan kontrol lup terbuka perancangan sistem membahas ilustrasi
contoh ilustrasi dalam 4) Contoh-contoh ilustrasi kontrol sistem kontrol
sistem kontrol, serta sistem control
menjelaskan prinsip- 5) Prinsip-prinsip desain
prinsip desain dalam sistem kontrol
sistem kontrol.
3 Mahasiswa mampu 1) Pendahuluan Ceramah Ketepatan menjelaskan 1) Mendengarkan , Menulis 5%
menerapkan metoda 2) Transformasi Laplace Diskusi dan tanya jawab Transformasi laplace dan bertanya
transformasi Laplace 3) Teorema Transformasi 2) Mendiskusikan dan
dalam menghasilkan Laplace Membahas ilustrasi sistem
jawab persamaan 4) Transformasi Laplace kontrol
diferensial linear Balik
5) Jawab persamaan
diferensial linier dengan
metoda transformasi
laplace.
4 Meyelesaikan persamaan |1) Laplace Balik Ceramah Ketepatan menjelaskan 1) Mendengarkan , Menulis 10%
diferensial linear dengan | 2) Menyelesaiakan Diskusi dan tanya jawab transformasi laplace dan bertanya
transformasi laplace persamaan diferensial balik 2) Mendiskusikan dan

linier dengan transformasi
laplace

Membahas ilustrasi sistem
kontrol




5 Memahami fungsi alih dan | Model Matematika Ceramah Ketepatan menjelaskan 1) Mendengarkan , Menulis 5%
linierisasi mode Fisik (1): Diskusi dan tanya jawab fungsi alih dan bertanya
matematika nonlinier 1) Funsi Alih 2) Mendiskusikan dan
2) Linierisasi model Membahas ilustrasi sistem
Matematika nonlinier kontrol
6 Menyederhanakan sistem | Model Matematika Fisik (2): Ceramah Ketepatan menjelaskan 1) Mendengarkan , Menulis 5%
dengan digram blok Diagram Blok Diskusi dan tanya jawab dan penyederhanaan dan bertanya
sistem dengan digram 2) Mendiskusikan dan
blok Membahas ilustrasi sistem
kontrol
7 Menyederhanakan sistem | Model Matematika Ceramah Ketepatan 1) Mendengarkan , Menulis 5%
dengan grafik aliran sinya | Fisik (2): Penurunan Fungsi Diskusi dan tanya jawab menjelaskan dan dan bertanya
dengan rumus bathi alih Sistem Fisik penyederhanaan 2) Mendiskusikan dan
Mason 5. Grafik aliran sinyal sistem dengan grafik Membahas ilustrasi sistem
- Rumus aliran sinyal kontrol
Penguatan
Mason
8 Mahasiswa dapat Ujian Tengah Semester (UTS) Benar/salah menjawab soal | Mampu mengaplikasikan 15%
menjawab pertanyaan materi pertemuan 1 s.d. 7
tentang bahasan pertama
s.d. ketujuh
9 mampu menjelaskan Analisa Respons Metode: ceramah, tanya Ketepatan menjelaskan 3) Mendengarkan , Menulis 5%
fungsi responimpulsa, ResponsTransien (1): jawab, diskusi, respons sistem orde dan bertanya
sistem orde pertama 1. Sistem Orde memberikan latihan. pertama 4) Mendiskusikan dan
dengan masukan step, Pertama Membahas ilustrasi sistem
ramp dan impuls - Masukan Step kontrol
- Masukan
Ramp
- Masukan
Impuls
10 Menjelaskan respons Respons Transien (2): Metode: ceramah, tanya Ketepatan menjelaskan 1) Mendengarkan , Menulis 5%
transien sistem orde kedua | 2. Sistem Orde jawab, diskusi, respons sistem orde kedua dan bertanya
(redaman kritis, atas Kedua memberikan latihan. dan orde tinggi 2) Mendiskusikan dan
redaman dan teredam), - Masukan Step Membahas ilustrasi sistem
sistem orde tinggi. - Masukan kontrol
- RampMasuka
n Impuls
3. Sistem Orde Tiggi
11 Menganalisa sistem RespponsTransien (3): Metode: ceramah, tanya Ketepatan menganalisa 1) Mendengarkan , Menulis 10%

dengan kriteria kestabilan

1. Kriteria Kestabilan Routh

jawab, diskusi,

kestabilan sistem dengan

dan bertanya




routh memberikan latihan. kriteria kestabilan routh 2) Mendiskusikan dan
Membahas ilustrasi sistem
kontrol
12 Menggambarkan sistem Metode Tempat Kedudukan Metode: ceramah, tanya Ketepatan menganalisa 1) Mendengarkan , Menulis 5%
dengan metode tempat Akar (1): jawab, diskusi, kestabilan sistem dengan dan bertanya
kedudukan akar Mengalisa | 1) Diagram Tempat memberikan latihan. tempat kedudukan akar 2) Mendiskusikan dan
sistem dengan metode Kedudukan AkarAturan Membahas ilustrasi sistem
Umum dalam penggambar kontrol
an tempat kedudukan akar
2) Analisa Sistem Kontrol
dengan metode tempat
kedudukan akar
13 Memahami dan Aksi Dasar Pengontrolan Metode: ceramah, tanya Ketepatan merancang 1) Mendengarkan , Menulis 5%
menjelaskan aksi kotrol P, |1) Kontrol P jawab, diskusi, sistem kontrol sederhana dan bertanya
| dan D. Merancang sitem |2) Kontrol memberikan latihan. dengan PID 2) Mendiskusikan dan
kontrol sederhana 3) Kontrol D Membahas ilustrasi sistem
kontol PID dengan 4) Metode Zeigler Nichols 1 kontrol
metode Zeigler Nichols dan 2
ldan?2
14 Memahami dan Aksi Dasar Pengontrolan Metode: ceramah, tanya Ketepatan merancang 1) Mendengarkan , Menulis 5%
menjelaskan aksi kotrol P, |5) Kontrol P jawab, diskusi, sistem kontrol sederhana dan bertanya
| dan D. Merancang sitem |6) Kontrol memberikan latihan. dengan PID 2) Mendiskusikan dan
kontrol sederhana 7) Kontrol D Membahas ilustrasi sistem
kontol PID dengan 8) Metode Zeigler Nichols 1 kontrol
metode Zeigler Nichols dan 2
ldan?2
15 Kisi Kisi dan Ujian Akhir 10%
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